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[bookmark: _Toc462470684][bookmark: _Toc508097844]Ceci est un chapitre en format portrait qui concerne le projet PV Monitoring - Standard.
Utiliser le style texte caché pour donner des instructions au rédacteur qui ne figureront pas dans l’impression du document
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Ce document décrit la mise en œuvre des fonctionnalités de couplage au réseau de distribution électrique français par un DEIE.
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Ce document s’applique uniquement aux développements des affaires photovoltaïques qui présentent un  couplage au réseau de distribution électrique français par un DEIE.
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[bookmark: _Toc254275046][bookmark: _Toc261427050][bookmark: _Toc265671723][bookmark: _Toc265671784]Dimensionnement de l’application
· 1 PDL
· 1 DM2
· 6 IMPV max
· 16 PTR max, avec cadencement des requêtes
· 1 RM6 par PTR
· Pas de limite d’onduleurs par PTR

[bookmark: _Toc254275047][bookmark: _Toc261427051][bookmark: _Toc265671724][bookmark: _Toc265671785]Points fonctionnels
[bookmark: _Toc254275048][bookmark: _Toc261427052][bookmark: _Toc265671725]Traitements M340
· Les traitements fonctionnels d’interface avec le DEIE sont décrits
· Au chapitre Equations logiques de ce document
· M340 mis à l’heure par Kerwin, aux temps de transmission d’informations près. Mise à l’heure système une fois par heure.

[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2][bookmark: _Toc254275049][bookmark: _Toc261427053][bookmark: _Toc265671726]Traitements DEIE options RSE TGS…
· Quel fonctionnel ? Quels interlocks ?	Attente spécification
· Ecriture des états mémorisés des TC pour traitement des demandes par téléphone ? 	Attente spécification

[bookmark: _Toc254275050][bookmark: _Toc261427054][bookmark: _Toc265671727]Traitements SEPAM
· Le logiciel du Sepam S48 présente des développements spécifiques : Certaines  équations logiques sont programmées par traiter le défaut GTE définitif et le maintien de certains défauts sans accrochage, afin de ne pas perdre d’événements courts.
· Pour cela, une logique d’échanges entre le Sepam, le M340 et l’iRIO PDL est mise en place :
· [image: MCj04113200000[1]]Les défauts (S48_TS17_TS32) sont lus à chaque cycle M340 dans le Sepam (un temps de cycle CPU M340 de 50ms est jugé satisfaisant).

· SI DES EVENEMENTS SONT PERDUS, LES RESULTATS DES EQUATIONS LOGIQUES DOIVENT ETRE TRAITES EN ALARMES

·  (
PDL
Sepam
(1 mot défaut de défauts autres que C13-100
)
M340
Memo Défauts =
Set si 
Défaut Sepam
 = 1
Reset si 
Défaut Sepam
 = 0
ET Retour 
Défaut Sepam
 = 1
Défauts
 
Sepam
Mémo Défauts
Retour 
Défauts
 Sépam
Mémo Défauts
Retour 
Défauts
 Sépam
)Ils sont mémorisés dans le M340 jusqu’au retour de leur lecture dans l’iRIO PDL

· Cette fonctionnalité est assurée par la section « MaJ_PDL_Data_2 » de la structure « MaJ_PDL ».


[bookmark: _Toc254275051][bookmark: _Toc261427055][bookmark: _Toc265671728]Traitements iRIO PDL
· Alarmes sur Phi min, Phi max à partir de la mesure d’angle PM810 (dPMLivr_P) et des seuils PTF (saisie Kerwin). Alarme inhibée si P < Pmin
· Alarme sur limitation P0 si limitation active, à partir de la mesure P du PM810 > au seuil DEIE (TVC limitation P0 en kW). Alarme inhibée si P < Pmin et pendant 1 mn à l’activation.
· Alarme sur limitation Q0 si limitation active, à partir de la mesure Q du PM810 > au seuil DEIE (TVC limitation Q0 en kVAR). Alarme inhibée si P < Pmin et pendant 1 mn à l’activation.
· Pas d’affichage sur vues pour ces alarmes pour l’instant
· Historisation de toutes les données reçues du M340
· M340 dans vue système
· Génération des variables de synthèse Sepam définies dans la liste IO standard
[bookmark: _Toc254275052][bookmark: _Toc261427056][bookmark: _Toc265671729]Traitements iRIO PTR
· Information de synthèse de tous les onduleurs du PTR : Au moins un onduleur en service

· Transmission des infos M340 à tous les onduleurs, avec adaptation au contexte (consigne d’angle, limitation de puissance)

· La consigne d’IpptMax émise par le M340 est prise en compte en relation avec la limitation de puissance saisie dans Kerwin : la plus petite des 2 valeurs est appliquée.

· La consigne d’angle émise par le M340 est corrigée par l’offset de chaque onduleur venant de Kerwin.

· La demande de marche onduleur est conditionnée par la fermeture de RM6 + 5s.
L’iRIO PTR définit :
· l’autorisation de marche de ses onduleurs  (v_INV_marche) par :
· PAS demande d’arrêt onduleurs émise par le M340
· ET RM6 fermé et stable
· v_INV_marche =
Tempo (not v_M340_func && 1 & d_S6_DJ_ferm ,15)

· La commande d’arrêt de chaque onduleur x par :
· d_INVxx_shutdown = 
   not v_INV_marche
& d_INVxx_sys_state = “On line”

· La commande de marche de chaque onduleur x par :
· d_INVxx_reset = 
Pulse ( v_INV_marche & d_I NVxx_sys_state <> “On line”,0,5)
OU Commande Reset Onduleur depuis Kerwin, Vue Onduleur


[bookmark: _Toc254275053][bookmark: _Toc261427057][bookmark: _Toc265671730][bookmark: _Toc265671786]Points techniques
[bookmark: _Toc254275054][bookmark: _Toc261427058][bookmark: _Toc265671731]M340
CPU 2020 : 16 requêtes de communication WriteVar ou ReadVar par temps de cycle sur tous les ports (Ethernet, liaison série…)


[bookmark: _Toc254275055][bookmark: _Toc261427059][bookmark: _Toc265671732]SEPAM
Qui génère les infos de synthèse du standard (M340 vs RIO) ? ==> iRIO PDL
On remonte tout en 9 mots au PDL qui génère les éventuelles infos de synthèse ?
Fab : Dans un premier temps OUI. On optimisera ultérieurement


[bookmark: _Toc254275056][bookmark: _Toc261427060][bookmark: _Toc265671733][bookmark: _Toc265671787]Points spécifiques
Ces points sont à adapter à chaque projet
· Adressage IO
· Option TGS
· Option RSE
· Adressage


[bookmark: _Toc254275057][bookmark: _Toc261427061][bookmark: _Toc265671734][bookmark: _Toc265671788]Equations logiques
[bookmark: _Toc254275058][bookmark: _Toc261427062][bookmark: _Toc265671735][bookmark: _Toc250913356][bookmark: _Toc253055596]Echanges avec le DEIE : TS M340 -> DEIE – DFB « Traitement_DEIE »
	Signaux TS RIO => DEIE
	Variable Unity
	Condition de mise à 1 ( SET )
	Condition de mise à 0 ( RESET )

	TS Protection hors RSE
	vDEIE.TSD_RSE_HS
		TC Mise Hors RSE (lecture SEPAM)
		TC Mise en RSE (lecture SEPAM)

	TS Protections en RSE
	vDEIE.TSD_RSE_EN
		TC Mise en RSE (lecture SEPAM)
		TC Mise Hors RSE (lecture SEPAM)

	TS Centrale couplée

	vDEIE.TSD_Site_Cpl
		Disjoncteur DM2 fermé
ET	au moins une IM PV fermée
ET	Au moins 1 disjoncteur RM6 fermé (lecture PTRs)
ET	Au moins 1 onduleur en service (lecture PTRs)
		Disjoncteur DM2 ouvert
OU	toutes les IM PV ouvertes
OU	Tous les disjoncteurs RM6 ouvert et en distant (lecture PTRs)
OU	Tous les onduleurs hors service (lecture PTRs)

	TS Attente autorisation de couplage

	vDEIE.TSD_Cpl_Att
		Défaut GTE définitif (lecture SEPAM)
OU	Equation logique V4=1 (lecture SEPAM)
		Pas de défaut GTE définitif (lecture SEPAM)
ET	Equation logique V4=0 (lecture SEPAM)
ET	TC « Autorisation de couplage »

	TS Autorisation de couplage reçue

	vDEIE.TSD_Cpl_Rcv
		TC Autorisation de couplage
		Défaut GTE définitif (lecture SEPAM)
OU	Equation logique V4=1 (lecture SEPAM)

	TS Fin demande de découplage reçue
	vDEIE.TSD_Dcp_Att
		TC Fin demande de découplage
		TC Demande de découplage

	TS Demande de découplage reçue
	vDEIE.TSD_Dcp_Rcv
		TC Demande de découplage
		TC Fin demande de découplage

	TS Fin passage à P0
	vDEIE.TSD_Fin_P0
		TC Fin passage à P0
		TC Passage à P0

	TS Passage à P0
	vDEIE.TSD_Deb_P0
		TC Passage à P0
		TC Fin passage à P0

	TS Fin passage à Q0
	vDEIE.TSD_Fin_Q0
		TC Fin passage à Q0
		TC Passage à Q0

	TS Passage à Q0
	vDEIE.TSD_Deb_Q0
		TC Passage à Q0
		TC Fin passage à Q0

	TS Centrale indisponible
	vDEIE.TSS_Site_Ind
		Disjoncteur DM2 ouvert
OU	Toutes les IM PV ouvertes
OU	Tous disjoncteurs RM6 ouverts (lecture PTRs)
		Disjoncteur DM2 fermé
ET	au moins une IM PV fermée
ET	Au moins 1 disjoncteur RM6 fermé (lecture PTRs)

	TS TGS hors Service
	vDEIE.TSD_TGS_HS
		TC Mise Hors Service TGS (lecture SEPAM)
		TC Mise en Service TGS (lecture SEPAM)

	TS TGS en Service
	vDEIE.TSD_TGS_EN
		TC Mise en Service TGS (lecture SEPAM)
		TC Mise Hors Service TGS (lecture SEPAM)



En mode manuel, les TS sont positionnées par les écritures impulsionnelles Kerwin via l’iRIO PDL. Les commandes DEIE sont prises en compte en mode Automatique.
[bookmark: _Toc265671736]
Echanges avec le DEIE : TC DEIE -> M340
	Signaux TC DEIE => M340
	Variable Unity
	Action PLC / iRIO

	Autorisation de couplage
(Commande impulsionnelle)
	vDEIE.TC_Cpl_Aut
	SI (disjoncteur DM2 fermé) ET (Fin demande de découplage = 1) ALORS
Fermeture IMPV
FIN SI
SI (IM PV Fermée) ALORS
Mise en service des onduleurs (Reset défaut)
FIN SI
Mise à 1 signal « Autorisation de couplage reçue » (SET)
Mise à 0 signal « Attente autorisation de couplage » (RESET)

	Demande de découplage
(Commande impulsionnelle)
	vDEIE.TCD_Deb_Dcp
	Arrêt onduleurs (Shutdown distant)
Mise à 0 signal « Fin demande de découplage reçue » (RESET)
Mise à 1 signal « Demande de découplage reçue » (SET)
SI injection de puissance > 10 kW 13 min après réception de la commande « Demande de découplage » 
ALORS
Ouverture DM2
FIN SI

	Fin demande de découplage
	vDEIE.TCD_Fin_Dcp
	Mise à 1 signal « Fin demande de découplage reçue » (SET)
Mise à 0 signal « Demande de découplage reçue » (RESET)
SI (« Fin demande de découplage reçue » = 1) ET (« Autorisation de couplage reçue » = 1) ET (DM2 fermé) ALORS
	SI (IMPV ouverte) ET (pas défaut C13-100 préalable) ALORS
Fermeture IMPV
	FIN SI
	SI (IMPV fermée) ALORS
	Mise en service des onduleurs (Reset défaut)
	FIN SI
FIN SI

	Passage à P0 
(Commande impulsionnelle)
	vDEIE.TCD_Deb_P0
	Mise à 1 signal « Passage à P0 » (SET)
Prise en compte de la consigne 4-20 mA de limitation de puissance active P0, le courant maximum des onduleurs est limité comme suit :
4 mA : I max = 10% In
20 mA : I max = 100% In (pas de limitation)

	Fin de passage à P0 
(Commande impulsionnelle) 
	vDEIE.TCD_Fin_P0
	Mise à 0 signal « Passage à P0 » (RESET)
Fin de prise en compte de la consigne de limitation P0, le courant des onduleurs n’est plus limité
20 mA : I max = 100% In (pas de limitation)

	Passage à Q0 
(Commande impulsionnelle)
	vDEIE.TCD_Deb_Q0
	Mise à 1 signal « Passage à Q0 » (SET)
Prise en compte de la consigne 4-20 mA de limitation de puissance réactive Q0, l’angle de phase est modulé comme suit :
4 mA : phi = 0 (puissance réactive = 0)
20 mA : phi = 7,9° angle de phase maximal

	Fin de passage à Q0 
(Commande impulsionnelle) 
	vDEIE.TCD_Fin_Q0
	Mise à 0 signal « Passage à Q0 » (RESET)
Fin de prise en compte de la consigne de limitation Q0, l’angle de phase est nominal.



[bookmark: _Toc254275059][bookmark: _Toc261427063][bookmark: _Toc265671737]
Défauts de discordance – DFB « Traitement_DEIE »

	Discordance
	Condition de mise à 1 ( SET )
	Condition de mise à 0 ( RESET )
	Appliquée à

	à la fermeture
	Commande de fermeture et pas de retour position fermée en 30s (param10)
	Etat fermé ou demande d’ouverture (Ecriture Kerwin)
	DM2, IMPVx

	à l’ouverture
	Commande d’ouverture et pas de retour position ouverte en 30s (param10)
	Etat ouvert ou demande de fermeture (Ecriture Kerwin)
	DM2, IMPVx

	Etat DM2
	Etats ouvert et fermé incohérents [ NOT (DM2 ouvert XOR DM2 fermé) pendant  30s (param10)
	Etats ouvert et fermé cohérents [ DM2 ouvert XOR DM2 fermé ]
	DM2

	Etat IMPV
	IMPVx et DM2 incohérents [ NOT DM2 fermé  AND IMPVx  fermé pendant  30s (param10)
	Etats IMPV et DM2 cohérents [ DM2 fermé  OR NOT IMPVx  fermé ]
	IMPVx



[bookmark: _Toc254275060][bookmark: _Toc261427064][bookmark: _Toc265671738]Ouverture fermeture DM2 – DFB « Traitement_DEIE/DM2 »

[bookmark: _Toc254275061][bookmark: _Toc261427065][bookmark: _Toc265671739]Défaut GTE DM2

Prise en compte du défaut GTE définitif et de l’équation logique V4. Ces 2 variables sont historisées indépendamment, mais conduisent au même traitement vis-à-vis de DM2.

Défaut GTE DM2 :
Set si 		Défaut GTE définitif (lecture SEPAM)
OU	Equation logique V4 (lecture SEPAM)
Reset si	DM2 fermé
	OU	DM2 en local (lecture SEPAM)

[bookmark: _Toc254275062]Défaut GTE DM2 non Acquitté:
Set si 		Défaut GTE définitif (lecture SEPAM)
OU	Equation logique V4 (lecture SEPAM)
Reset si	Acquittement Sepam
[bookmark: _Toc261427066]
[bookmark: _Toc265671740]Acquittement SEPAM automatique

Pour permettre la fermeture de la DM2 sans fermeture des IMPV, afin d’alimenter les auxiliaires

Acquittement SEPAM = 1 si :
(
(
Mode automatique (Ecriture par Kerwin)
ET	Défaut GTE DM2
ET	réseau stable : Impulsion Dernier défaut GTE (lecture SEPAM) terminé
depuis 10mn  (TP_Stabilite_GTE)
ET	PAS Alarme C13100 Sepam (Lecture Sepam )
ET	Tous les IMPV Ouverts
		)

OU	Discordance commande (Lecture Sepam)

OU	
(
Mode manuel (Ecriture par Kerwin)
ET	Acquittement Sepam (Ecriture par Kerwin)
)
)
ET	DM2 en distant (lecture SEPAM)

Durée impulsion 10s (Tp_Impuls)

[bookmark: _Toc254275063][bookmark: _Toc261427067][bookmark: _Toc265671741]Défaut C13-100 DM2 (mémorisation) 	(Set prioritaire)

Set si défaut C13-100 (lecture SEPAM) OU défaut FLAIR (lecture SEPAM)
Reset si DM2 fermé


[bookmark: _Toc254275064][bookmark: _Toc261427068][bookmark: _Toc265671742]Commandes DM2

Commande d’ouverture DM2 = 1 si :
	(
(
Mode automatique (Ecriture par Kerwin)
ET	TS Demande de découplage reçue = 1 depuis 13mn (Tp_Delai_Dcp)
ET	Puissance (PM810) > 10kW (param2)
ET	Au moins 1 IMPV fermé
		)
OU	
(
Mode manuel (Ecriture depuis Kerwin)
ET	Demande Ouverture DM2 = 1 (Ecriture par Kerwin)
)
)
ET	PAS DM2 ouvert (lecture SEPAM)
ET	DM2 fermé (lecture SEPAM)
ET	DM2 en distant (lecture SEPAM)

Durée impulsion 10s (Tp_Impuls)

Commande de fermeture DM2 = 1 si :
	(
(
Mode automatique (Ecriture par Kerwin)
ET	pas défaut C13100 DM2
ET	pas défaut GTE DM2 Définitif non Acquitté
ET	(Fermeture automatique sur découplage
		OU (
Défaut GTE DM2
				ET
				Acquit SEPAM effectué (tempo de 5s)
			)
)
OU	
(
Mode manuel (Ecriture par Kerwin)
ET	Demande Fermeture DM2 = 1 (Ecriture par Kerwin)
)
	)

ET	PAS de défaut Sepam non acquitté (lecture SEPAM)
ET	PAS de défaut Sepam C13100 (lecture SEPAM)
ET	PAS de commande d’ouverture DM2 = 1
ET	DM2 ouvert (lecture SEPAM)
ET	PAS DM2 fermé (lecture SEPAM)
ET	DM2 en distant (lecture SEPAM)

Durée impulsion 10s (Tp_Impuls)


[bookmark: _Toc254275065][bookmark: _Toc261427069][bookmark: _Toc265671743]Ouverture / Refermeture automatique DM2 si puissance non nulle lors d’une demande de découplage

Lorsque cet état est constaté, la DM2 est ouverte, ce qui ouvre les IMPV. La DM2 peut alors être refermée pour alimenter les auxiliaires

Set « Fermeture automatique sur découplage» si
Commande d’ouverture DM2 = 1
ET	Mode automatique (Ecriture par Kerwin)
ET	Tous les IMPV ouverts

Retardé de 15s (Tp_Ouverture_Sur_Dcp)

Reset si (Reset prioritaire)
	(
Tous IMPV ouverts
		ET DM2 fermé (lecture SEPAM)
	)
OU	Mode manuel (Ecriture par Kerwin)
OU	DM2 en local (lecture SEPAM)
OU	PAS Demande de découplage reçue (DEIE.TSD_Dcp_Rcv)


[bookmark: _Toc254275066][bookmark: _Toc261427070][bookmark: _Toc265671744]Ouverture fermeture IMPVx – DFB « Traitement_IMPVx »

[bookmark: _Toc254275067][bookmark: _Toc261427071][bookmark: _Toc265671745]Commandes IMPVx

La fermeture des IMPV se fait les uns après les autres, avec un temps entre chaque commande pour commuter tous les PTR (paramètre). Il ne peut y avoir qu'un seul ordre à la fois (dû à la problématique de reconnexion au réseau).

Pour chaque IMPV
Commande de fermeture IMPVx = 1 si :

(Mode automatique (Ecriture par Kerwin)
ET	TS Autorisation de couplage reçue = 1 
ET	TS Fin demande de découplage reçue = 1
ET	PAS défaut C13-100 IMPVx mémorisé
ET	PAS défaut FLAIR IMPVx mémorisé
ET	DM2 fermé temporisé

OU	Mode manuel (Ecriture par Kerwin)
ET	Demande Fermeture IMPVx (Ecriture par Kerwin)
)
ET	PAS défaut FLAIR (entrée TOR)
ET	IMPVx en distant
ET	IMPVx ouvert
ET	IMPV précédent fermé (Tp_Delai_Fer_IMPV)
ET	Pas de commande d’ouverture IMPVx


Durée impulsion 10s (Tp_Impuls)

Commande d’ouverture IMPVx = 1 si :

Mode manuel (Ecriture par Kerwin)
ET	Demande ouverture IMPVx (Ecriture par Kerwin)
ET	IMPVx en distant

Durée impulsion 10s (Tp_Impuls)


[bookmark: _Toc254275068][bookmark: _Toc261427072][bookmark: _Toc265671746]Défaut C13-100 IMPVx mémorisé
Set si défaut C13-100 (lecture SEPAM)
Reset si IMPVx fermé

Ceci impose de refermer manuellement l’IMPV


[bookmark: _Toc265671747]Défaut FLAIR IMPVx mémorisé
Set si défaut FLAIR (entrée TOR M340)
Reset si IMPVx fermé



[bookmark: _Toc254275069][bookmark: _Toc261427073][bookmark: _Toc265671748]Commande des onduleurs – DFB « Traitement_DEIE/PTR »

Les onduleurs sont pilotés en Marche / Arrêt, Limitation de puissance (IpptMax) et angle de phase (Phi)

Ces commandes sont communes à tous les onduleurs du site.

[bookmark: _Toc254275070][bookmark: _Toc261427074][bookmark: _Toc265671749]Marche arrêt onduleurs

La mise en marche de chaque onduleur est assurée par le PTR, en fonction de la commande reçue du M340 et de l’état RM6 fermé (temporisé).

Demande d’arrêt des onduleurs = 1 si :
TS Demande de découplage reçue = 1

[bookmark: _Toc254275071][bookmark: _Toc261427075]Information limitation P0 = 1 si :
TS Début limitation P0 = 1

Information limitation Q0 = 1 si :
TS Début limitation Q0 = 1

[bookmark: _Toc265671750]Consigne d’angle de phase

Cette consigne permet de garantir le respect des angles de la PTF et la limitation de Q0

Puissance réactive max, min
	Pmax (param7)
Qmax = Pmax x Tg (PhiMaxPTF) (Ecriture par Kerwin)
	Qmin = Pmax x Tg (PhiMinxPTF) (Ecriture par Kerwin)

Puissance réactive appliquée
	Si la limitation Q0 est active :
Si Qmax x limitation Q0 > Qmin
Qapp  = Qmax * Limitation Q0
Sinon Qapp  = Qmin
	Sinon Qapp = Qmax

Angle de phase appliqué
	PhiMaxApp = ArcTg (Qapp/Pmax)

Consigne d’angle appliquée aux onduleurs
PhiApp= Moyenne (PhiMaxApp, PhiMinxPTF)

[bookmark: _Toc254275072][bookmark: _Toc261427076][bookmark: _Toc265671751]Limitation de puissance IpptMax

	Si la limitation P0 est active :
IpptMax = limitation P0 / Cos (PhiApp)
	Sinon IpptMax = 100%


[bookmark: _Toc254275073][bookmark: _Toc261427077][bookmark: _Toc265671752]Paramètres
Accessibles dans une vue d’exploitation M340 et modifiables dans la structure Traitement_DEIE <public>
	Variable Unity
	Source / Fonction
	Description
	Format
	Echelle
	Valeur

	Nombre_IMPV
	SM6
	Nombre IMPV
	Int
	1 à 6
	2

	Nombre_PTR
	PTR
	Nombre de PTR
	Int
	1 à 16
	4

	Seuil_Bas_Puiss_Dcp
	Demande de découplage
	Seuil bas puissance
	Réel IEEE
	
	10kW

	P_Max_Site

	Consignes onduleurs
	Puissance crête du site
	Réel IEEE
	
	15000kW

	Tp_Detect_Disc
	Défauts discordance
	Temps de détection de discordance
	Time
	
	30s

	Tp_Impuls
	Toutes commutations électriques
	Durée des impulsions de commandes
	Time
	
	10s

	Tp_Stabilite_Gte
	Défaut GTE
	temps stabilité réseau après défaut GTE
	Time
	
	10min

	Tp_Delai_Dcp
	Demande de découplage
	Délais découplage pour contrôle puissance
	Time
	
	13min

	Tp_Echange_Rio
	Système
	Durée des impulsions pour échanges avec iRIO
	Time
	
	10s

	Tp_Filtrage_Etat
	Défauts discordance 
	Temps de détection de discordance court
	Time
	
	3s

	Tp_Delai_Fer_IMPV
	Fermeture IMPV
	Délais entre fermeture IMPVs
	Time
	
	15s




@ IP de chaque iRIO (16 PTR).
Chaque adresse iRIO correspond à une variable string[128] modifiable dans l’éditeur de données, le format de l’adresse est le suivant : ETHERNET_1{192.168.10.xxx}

@ Modbus du SEPAM.
Cette adresse correspond à une variable string[128] modifiable dans l’éditeur de données.


Table des @ modbus de chaque table d’échange	(@modbus de base + longueur)
Ces adresses sont directement modifiables dans l’éditeur de données.
Par exemple : Table_Ecriture_PDL : ARRAY[1..40] OF INT - @ : %MW350
[bookmark: _Toc253055598][bookmark: _Toc254275074][bookmark: _Toc261427078][bookmark: _Toc265671753]Initialisation des variables
Lors de la première mise sous tension, d’un changement d’automate ou d’une réinitialisation de la mémoire, les variables DEIE sont pré positionnés comme suit :

TS Attente autorisation de couplage = 1	TSD_Cpl_att
TS Centrale indisponible = 1			TSS_Site_Ind
TS Centrale couplée = 0			TSD_Site_Cpl
TS RSE En Service = 1			TSD_RSE_EN
TS TGS En Service = 1			TSD_TGS_EN
TS Demande de découplage reçue = 0	TSD_Dcp_Rcv
TS Autorisation de couplage reçue = 0	TSD_Cpl_Rcv
TS Limitation à P0 = 0			TSD_Deb_P0
TS Fin de limitation à P0 = 0			TSD_Fin_P0
TS Limitation à Q0 = 0			TSD_Deb_Q0
TS Fin de limitation à Q0 = 0			TSD_Fin_Q0
[bookmark: _Toc265671754][bookmark: _Toc265671789]Gestion des échanges SEPAM/PDL/PTR
[bookmark: _Toc265671755]SEPAM
[bookmark: _Toc265671756]Principe de lecture – DFB «Acquisition_SEPAM »
Le programme est fait de telle sorte qu’au bout de 3 tentatives de lecture, un défaut de communication est généré et mémorisé à l’attention du PDL. Ce contrôle est fait au niveau du tableau de compte rendu des fonctions READ_VAR.
Ceci n’empêche pas de continuer à tenter de lire sur le SEPAM.
Le défaut disparaît lorsque la lecture ou l’écriture est de nouveau valide.

Les données sont mise à jour quand la lecture est valide.

La lecture est inhibée pendant l’écriture.


[bookmark: _Toc265671757]Principe d’écriture – DFB «MaJ_SEPAM »
L’écriture du SEPAM est faite sur changement du mot de commande.
Le même principe de tentatives est appliqué pour les écritures.
Le contrôle est fait au niveau du tableau de compte rendu des fonctions WRITE_VAR.



[bookmark: OLE_LINK3][bookmark: OLE_LINK4][bookmark: _Toc265671758]PDL
[bookmark: _Toc265671759]Principe de lecture – DFB «Acquisition_PDL »
L’acquisition des données PDL est faite par lecture d’un tableau de données mises à jour par l’iRIO toutes les 5 secondes.

Le programme est fait de telle sorte qu’au bout de 3 tentatives de lecture, un défaut de communication est généré et mémorisé à l’attention du PDL. Ce contrôle est fait par comparaison du mot de vie (temporisation de 5 secondes).
Ceci n’empêche pas de continuer à tenter de lire les données de la table d’échange.
Le défaut disparaît lorsque la lecture ou l’écriture est de nouveau valide.

Les données sont mise à jour quand la lecture est valide.


[bookmark: _Toc265671760]Principe d’écriture – DFB «MaJ_PDL »
La mise à jour des données sous forme de tableau par le M340.
L’iRIO vient lire les données toutes les 5.


[bookmark: _Toc265671761]Perte de communication PDL
En cas de perte de communication, le programme :
· maintien les blocs en l’état
· respecte les ordres DEIE même si on ne peut faire le contrôle
· maintien le mode de pilotage en cours

[bookmark: _Toc265671762]
PTR
[bookmark: _Toc265671763]Principe de lecture – DFB «Acquisition_PTR »
L’acquisition des données PTR est faite par lecture d’un tableau de données mises à jour par l’iRIO toutes les 5 secondes.
Le programme est fait de telle sorte qu’au bout de 3 tentatives de lecture, un défaut de communication est généré et mémorisé à l’attention du PDL. Ce contrôle est fait par comparaison du mot de vie.
Ceci n’empêche pas de continuer à tenter de lire les données de la table d’échange.
Le défaut disparaît lorsque la lecture ou l’écriture est de nouveau valide.

Les données sont mise à jour quand la lecture est valide.


[bookmark: _Toc265671764]Principe d’écriture – DFB «MaJ_PTR »
La mise à jour des données PTR est faite dans l’iRIO PTR, contrairement au PDL.
Le programme est fait de telle sorte qu’au bout de 3 tentatives d’écriture, un défaut de communication est généré et mémorisé à l’attention du PDL. Ce contrôle est fait au niveau du tableau de compte rendu des fonctions WRITE_VAR.
Ceci n’empêche pas de continuer à tenter de mettre à jour les données PTR.
Le défaut disparaît lorsque la lecture ou l’écriture est de nouveau valide.

Afin de ne pas surcharger la communication, un cadencement est fait toute les secondes pour mettre à jour successivement les PTR en fonction du nombre paramétré.

Si nous avons 8 PTR de définis, la mise à jour sera faite toutes les 8 secondes.



[bookmark: _Toc265671765][bookmark: _Toc265671790]
Structures DDT
[bookmark: _Toc265671766]DEIE



	Variable
	Type
	Commentaire

	Simu
	BOOL
	Pour simulation

	Etat
	BOOL
	Etat module

	TC_Cpl_Aut
	BOOL
	DEIE - TC Commande Autorisation de couplage

	TCD_Fin_Dcp
	BOOL
	DEIE - TCD Commande fin demande de découplage

	TCD_Deb_Dcp
	BOOL
	DEIE - TCD Commande demande de découplage

	TCD_Fin_P0
	BOOL
	DEIE - TCD Commande fin de passage à P0

	TCD_Deb_P0
	BOOL
	DEIE - TCD Commande passage à P0

	TCD_Fin_Q0
	BOOL
	DEIE - TCD Commande fin de passage à Q0

	TCD_Deb_Q0
	BOOL
	DEIE - TCD Commande passage à Q0

	Res_ETOR_1
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_ETOR_2
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_ETOR_3
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_ETOR_4
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_ETOR_5
	BOOL
	DEIE - Réserve

	TVC_P0
	REAL
	DEIE - TVC Consigne P0

	TVC_Q0
	REAL
	DEIE - TVC Consigne Q0

	Res_EANA_1
	REAL
	DEIE - Réserve

	Res_EANA_2
	REAL
	DEIE - Réserve

	Res_EANA_3
	REAL
	DEIE - Réserve

	Res_EANA_4
	REAL
	DEIE - Réserve

	TSD_RSE_HS
	BOOL
	DEIE - TSD RSE hors service

	TSD_RSE_EN
	BOOL
	DEIE -TSD RSE en service

	TSD_Site_Cpl
	BOOL
	DEIE -TSD Centrale couplée

	TSD_Site_Dcp
	BOOL
	DEIE - TSD Centrale découplée

	TSD_Cpl_Att
	BOOL
	DEIE - TSD Attente autorisation de couplage

	TSD_Cpl_Rcv
	BOOL
	DEIE - TSD Autorisation de couplage reçue

	TSD_Dcp_Att
	BOOL
	DEIE - TSD Fin de demande de découplage reçue

	TSD_Dcp_Rcv
	BOOL
	DEIE - TSD Demande de découplage reçue

	TSD_Fin_P0
	BOOL
	DEIE - TSD Position fin de passage à P0

	TSD_Deb_P0
	BOOL
	DEIE - TSD Position passage à P0

	TSD_Fin_Q0
	BOOL
	DEIE - TSD Position fin de passage à Q0

	TSD_Deb_Q0
	BOOL
	DEIE - TSD Position passage à Q0

	TSS_Site_Ind
	BOOL
	DEIE - TSS Centrale indisponible

	TSD_TGS_HS
	BOOL
	DEIE - TGS Hors Service

	TSD_TGS_EN
	BOOL
	DEIE - TGS En Service

	Res_STOR_1
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_STOR_2
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_STOR_3
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_STOR_4
	BOOL
	DEIE - Réserve

	Res_STOR_5
	BOOL
	DEIE - Réserve



[bookmark: _Toc265671767]
IMPV

	Simu
	BOOL
	Pour simulation

	Etat
	BOOL
	Etat module

	Inter_Ferme
	BOOL
	SM6 IM PVx - Inter fermé

	Malt_Ferme
	BOOL
	SM6 IM PVx - SMALT fermée

	Absence_Def_HT
	BOOL
	SM6 IM PVx - Absence défaut  HT (homopolaire ou Flair)

	Fuse_Ok
	BOOL
	SM6 IM PVx - Fusible OK

	Mode_Local
	BOOL
	SM6 IM PVx - mode en local

	Res_ETOR_1
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_ETOR_2
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_ETOR_3
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_ETOR_4
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_ETOR_5
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Cde_Ouverture
	BOOL
	SM6 IM PVx - Cde O

	Cde_Fermeture
	BOOL
	SM6 IM PVx - Cde F

	Res_STOR_1
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_STOR_2
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_STOR_3
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_STOR_4
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_STOR_5
	BOOL
	IMPV - Réserve

	AL_Disc_Fer
	BOOL
	IMPV - Défaut discordance fermeture

	AL_Disc_Ouv
	BOOL
	IMPV - Défaut discordance ouverture

	AL_Disc_Etat
	BOOL
	IMPV - Défaut discordance état

	Res_AL_1
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_AL_2
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_AL_3
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_AL_4
	BOOL
	IMPV - Réserve

	Res_AL_5
	BOOL
	IMPV - Réserve

	TC_Kerwin_Ouv
	BOOL
	IMPV - Commande KERWIN Ouverture

	TC_Kerwin_Fer
	BOOL
	IMPV - Commande KERWIN Fermeture




[bookmark: _Toc265671768]
PDL

	
	Simu
	BOOL
	Pour simulation

	
	Etat
	BOOL
	Etat de la communication

	PDL
=>
M340
	Mot_De_Vie_iRIO
	INT
	Mot de vie iRIO

	
	Annee
	INT
	Horodatation iRIO

	
	Mois
	INT
	Horodatation iRIO

	
	Jour
	INT
	Horodatation iRIO

	
	Heure
	INT
	Horodatation iRIO

	
	P_Active
	REAL
	Mesure PM810

	
	P_Reactive
	REAL
	Mesure PM810

	
	Cos_Phi_Mesure
	REAL
	Mesure PM810

	
	Phi_Min_PTF
	REAL
	Angle +22° -22° de la vue réglage cos phi

	
	Phi_Max_PTF
	REAL
	Angle +22° -22° de la vue réglage cos phi

	
	TC_Kerwin1
	INT
	Mot de commande venant des vues PDL et SM6

	
	TC_Kerwin2
	INT
	Mot de commande venant de la vue Couplage

	
	Retour_AL_GTE
	INT
	 

	
	Res_LEC_1
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_2
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_3
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_4
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_5
	INT
	Réserve

	M340
=>
PDL
	Mot_De_Vie
	INT
	Mot de vie automate

	
	Etat_IMPV1_2
	INT
	IMPV1 => IMPV2

	
	Etat_IMPV3_4
	INT
	IMPV3 => IMPV4

	
	Etat_IMPV5_6
	INT
	IMPV5 => IMPV6

	
	Etat_DM2
	INT
	 

	
	Etat_M340
	INT
	 

	
	Com_PTRs
	INT
	 

	
	Res_Etat_1
	INT
	Réserve

	
	Res_Etat_2
	INT
	Réserve

	
	Res_Etat_3
	INT
	Réserve

	
	Res_Etat_4
	INT
	Réserve

	
	Res_Etat_5
	INT
	Réserve

	
	TCD
	INT
	DEIE

	
	TSD
	INT
	DEIE

	
	TVC_Percent_P0
	REAL
	Limitation P0 0-100%

	
	TVC_P0
	REAL
	Limitation P0 0-Pmax kW

	
	TVC_Percent_Q0
	REAL
	Limitation Q0 0-100%

	
	TVC_Q0
	REAL
	Limitation Q0 0-Qmax Kvar

	
	Consigne_Phi
	REAL
	Consigne angle

	
	Phi_Max_App
	REAL
	Angle de déphasage maximal

	
	Res_DEIE_1
	INT
	Réserve

	
	Res_DEIE_2
	INT
	Réserve

	
	Res_DEIE_3
	INT
	Réserve

	
	Res_DEIE_4
	INT
	Réserve

	
	Res_DEIE_5
	INT
	Réserve

	
	Etat_Sepam
	SEPAM
	Voir DDT SEPAM

	
	Res_ECR_1
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_2
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_3
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_4
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_5
	INT
	Réserve


[bookmark: _Toc265671769]
PTR

	
	Simu
	BOOL
	Pour simulation

	
	Etat
	BOOL
	Etat de la communication

	PTR 
=>
M340
	Mot_De_Vie_iRIO
	INT
	Mot de vie iRIO

	
	RM6_Etat
	BOOL
	Etat du PM6 : ouvert ou fermé

	
	RM6_Local
	BOOL
	RM6 en local ou distant

	
	Ond_ES
	BOOL
	Synthese état des onduleurs du PTR

	
	Res_LEC_1
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_2
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_3
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_4
	INT
	Réserve

	
	Res_LEC_5
	INT
	Réserve

	M340
=>
PTR
	Mot_De_Vie
	INT
	Mot de vie automate

	
	Consigne_Phi
	REAL
	Consigne Phi

	
	Consigne_Ippt_Max
	REAL
	Consigne de limitation de P0

	
	Mot_Cmd
	INT
	Mot de commande

	
	Res_ECR_1
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_2
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_3
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_4
	INT
	Réserve

	
	Res_ECR_5
	INT
	Réserve




[bookmark: _Toc265671770]
SEPAM

	Simu
	BOOL
	Pour simulation

	Etat
	BOOL
	Etat de la communication

	TC1_TC16
	INT
	Mot de commande : DM2, SEPAM, OPG 

	V_Eq
	INT
	Résultat équation logique V10

	I1
	INT
	SEPAM - Courant Phase I1

	I2
	INT
	SEPAM - Courant Phase I2

	I3
	INT
	SEPAM - Courant Phase I3

	U21
	INT
	SEPAM - Tension Composee U21

	U32
	INT
	SEPAM - Tension Composee U32

	U13
	INT
	SEPAM - Tension Composee U13

	TS17_TS32
	INT
	SEPAM - TS17_TS32 pour iRIO

	Protec_50_51_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 50/51 exemplaire 1

	Protec_50_51_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 50/51 exemplaire 2

	Protec_50_51_Exemp3
	BOOL
	SEPAM - Protection 50/51 exemplaire 3

	Protec_50_51_Exemp4
	BOOL
	SEPAM - Protection 50/51 exemplaire 4

	Protec_50N_51N_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 50N/51N exemplaire 1

	Protec_50N_51N_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 50N/51N exemplaire 2

	Protec_50N_51N_Exemp3
	BOOL
	SEPAM - Protection 50N/51N exemplaire 3

	Protec_50N_51N_Exemp4
	BOOL
	SEPAM - Protection 50N/51N exemplaire 4

	Protec_27_27S_Min_U_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 27/27S (min U) exemplaire 1

	Protec_27_27S_Min_U_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 27/27S (min U) exemplaire 2

	Protec_59_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 59 (max U) exemplaire 1

	Protec_59_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 59 (max U) exemplaire 2

	Protec_59N_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 59N (max V0) exemplaire 1

	Protec_59N_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 59N (max V0) exemplaire 2

	Protec_81H_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 81H (max F) exemplaire 1

	Protec_81H_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 81H (max F) exemplaire 2

	Protec_81L_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection 81L (min F) exemplaire 1

	Protec_81L_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection 81L (min F) exemplaire 2

	Protec_81L_Exemp3
	BOOL
	SEPAM - Protection 81L (min F) exemplaire 3

	Protec_81L_Exemp4
	BOOL
	SEPAM - Protection 81L (min F) exemplaire 4

	Protec_32P_Max_P
	BOOL
	SEPAM - Protection 32P (max de puissance active)

	Def_TC
	BOOL
	SEPAM - Defaut TC

	Protec_PWH_Exemp1
	BOOL
	SEPAM - Protection PWH exemplaire 1

	Protec_PWH_Exemp2
	BOOL
	SEPAM - Protection PWH exemplaire 2

	Telecommande_Interdite
	BOOL
	SEPAM - Telecommande Interdite

	Non_Rearm_Apres_Def
	BOOL
	SEPAM - Sepam non rearme apres Defaut

	Disc_TC_Pos
	BOOL
	SEPAM - Défaut discordance TC Position

	Def_Complem_Trip
	BOOL
	SEPAM - Defaut Complementarite ou Trip Circuit Supervision

	Def_Commande
	BOOL
	SEPAM - Defaut Commande

	Alarme_SF6
	BOOL
	SEPAM - Alarme SF6

	DM2_Ouvert
	BOOL
	SEPAM - DM2 DJ Position Ouvert

	DM2_Ferme
	BOOL
	SEPAM - DM2 DJ Position Fermee

	DM2_Local
	BOOL
	SEPAM - DM2 Distant / Local

	TGS_Hors_Service
	BOOL
	SEPAM - TGS hors service

	RSE_En_Service
	BOOL
	SEPAM - RSE en service

	Declenchement_TGS
	BOOL
	SEPAM - Declenchement TGS

	Defaillance_TGS
	BOOL
	SEPAM - Defaillance du boitier TGS





	GTE_Reenclench
	BOOL
	SEPAM - Re Enclenchement en cours

	GTE_Definitif
	BOOL
	SEPAM - Declenchement Definitif GTE

	Cde_Ouv_DM2
	BOOL
	SEPAM - Commande d'ouverture DM2

	Cde_Ferm_DM2
	BOOL
	SEPAM - Commande de fermeture DM2

	Acquit_Sepam
	BOOL
	SEPAM - Acquittement Sepam

	AL_C13100
	BOOL
	SEPAM - Synthèse défaut C13100

	AL_FLAIR
	BOOL
	SEPAM - Synthèse défaut FLAIR

	AL_GTE
	BOOL
	SEPAM - Synthèse défaut GTE

	AL_GTE_DEF
	BOOL
	SEPAM - Synthèse défaut GTE définitif

	AL_DISCORDANCE
	BOOL
	SEPAM - Synthèse défaut discordance

	AL_DM2_Disc_Fer
	BOOL
	SEPAM - Défaut discordance DM2 fermeture

	AL_DM2_Disc_Ouv
	BOOL
	SEPAM - Défaut discordance DM2 ouverture

	AL_DM2_Disc_Etat
	BOOL
	SEPAM - Défaut discordance DM2 état

	Reserve_1
	INT
	SEPAM - Réserve

	Reserve_1
	INT
	SEPAM - Réserve

	Reserve_1
	INT
	SEPAM - Réserve

	Reserve_1
	INT
	SEPAM - Réserve

	Reserve_1
	INT
	SEPAM - Réserve







[bookmark: _Toc254275075][bookmark: _Toc261427079][bookmark: _Toc265671771][bookmark: _Toc265671791]Tables d’échanges

[bookmark: _Toc254275076][bookmark: _Toc261427080][bookmark: _Toc265671772]PDL ==> M340
Table écrite par l’iRIO dans le M340

	Mot
	Source / Fonction
	Variable Unity
(Structure)
	Variable iRIO
	Description
	Format
	Echelle
	Commentaire

	%MW355
	Système
	vPDL.Mot_De_Vie_iRIO
	vToM340_Vie
	Mot de vie
	Int
	
	Permet AU M340 de contrôler l’activité de la communication avec l’iRIO.

	%MW356
	Horodatation
	vPDL.Annee
	vToM340_Annee
	Année
	Int
	
	Risque de transmission asynchrone des données par l’iRIO, donc : Prise en compte de la date à 1h du matin

	%MW357
	Horodatation
	vPDL.Mois
	vToM340_Mois
	Mois
	Int
	
	

	%MW358
	Horodatation
	vPDL.Jour
	vToM340_Jour
	Jour
	Int
	
	

	%MW359
	Horodatation
	vPDL.Heure
	vToM340_Heure
	Heure (24h)
	Int
	
	Sur changement de l’heure reçue, mise à l’heure système M340 à xh 00:00

	%MW360
%MW361
	PM810
	vPDL.P_Active
	vToM340_PMLivr_P
	Puissance active
	Réel IEEE
	kW
	

	%MW362
%MW363
	PM810
	vPDL.P_Reactive
	vToM340_PMLivr_Q
	Puissance réactive
	Réel IEEE
	kVAR
	

	%MW364
%MW365
	PM810
	vPDL.Cos_Phi_Mesure
	vToM340_CosPhi
	Cos Phi
	Réel IEEE
	0-1
	

	%MW366
%MW367
	Vue réglage Cos Phi
	vPDL.Phi_Min_PTF
	vToM340_phiMin
	Phi Min PTF
	Réel IEEE
	+/- 22°
	Angle en degrés

	%MW368
%MW369
	Vue réglage Cos Phi
	vPDL.Phi_Max_PTF
	vToM340_phiMax
	Phi Max PTF
	Réel IEEE
	+/- 22°
	Angle en degrés

	%MW370
	Vues PDL + SM6
	vPDL.TC_Kerwin1
	vToM340_TC1
	TC Kerwin 1
	WORD
16 bits


	Demande : impulsions à 1 10s
	[bookmark: OLE_LINK11]Bit 01 : Dmde ouverture DM2
Bit 02 : Dmde fermeture DM2
Bit 03 : Dmde ouverture IMPV1
Bit 04 : Dmde fermeture IMPV1
Bit 05 : Dmde ouverture IMPV2
Bit 06 : Dmde fermeture IMPV2
Bit 07 : Dmde ouverture IMPV3
Bit 08 : Dmde fermeture IMPV3
[bookmark: OLE_LINK12]Bit 09 : Dmde ouverture IMPV4
Bit 10 : Dmde fermeture IMPV4
Bit 11 : Dmde ouverture IMPV5
Bit 12 : Dmde fermeture IMPV5
Bit 13 : Dmde ouverture IMPV6
Bit 14 : Dmde fermeture IMPV6
Bit 15 : Mode Automatique (0) / Manuel (1)
Bit 16 : Réarmement Sepam S48 (Acquittement)

	%MW371
	Vue couplage réseau
	vPDL.TC_Kerwin2
	vToM340_TC2
	TC Kerwin 2
	WORD
16 bits


	Demande : impulsions à 1 10s
	[bookmark: OLE_LINK13]Bit 01 : Dmde TSD RSE hors service
Bit 02 : Dmde TSD RSE en service
Bit 03 : Dmde TSD Centrale couplée
Bit 04 : Dmde TSD Centrale découplée
Bit 05 : Dmde TSD Attente autorisation de couplage
Bit 06 : Dmde TSD Autorisation de couplage reçue
Bit 07 : Dmde TSD Fin de Dmde de découplage reçue
Bit 08 : Dmde TSD Dmde de découplage reçue
Bit 09 : Dmde TSD Position fin de passage à P0
Bit 10 : Dmde TSD Position début passage à P0
Bit 11 : Dmde TSD Position fin de passage à Q0
Bit 12 : Dmde TSD Position début passage à Q0
Bit 13 : Dmde TSS Centrale indisponible (activation)
Bit 14 : Dmde TSD TGS hors service
Bit 15 : Dmde TSD TGS en service
Bit 16 : 

	%MW372
	SEPAM S48
	vPDL.Retour_AL_GTE
	vToM340_Alm_GTE
	Défaut mémorisés
	WORD
16 bits
	
	Renvoie du mot en l’état pour confirmation de prise en compte
S48_TS17_TS32

	%MW373
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_1
	
	
	
	
	

	%MW374
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_2
	
	
	
	
	

	%MW375
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_3
	
	
	
	
	

	%MW376
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_4
	
	
	
	
	

	%MW377
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_5
	
	
	
	
	

	%MW378
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_6
	
	
	
	
	

	%MW379
	RESERVE
	vPDL.Res_LEC_7
	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc254275077][bookmark: _Toc261427081][bookmark: _Toc265671773]
M340 ==> PDL
Table lue par l’iRIO dans le M340

	Mot
	Source / Fonction
	Variable Unity
(Structure)
	Variable iRIO
	Description
	Format
	Echelle
	Commentaire

	%MW300
	Système
	vPDL.Mot_De_Vie
	dVieM340
	Mot de vie
	Int
	
	Incrémenté à chaque cycle M340. l’iRIO PDL surveille le changement d’état et génère une alarme temporisée et historisée.

	%MW301
	SM6
	vPDL.Etat_IMPV1_2
	dM340_IMPV1_2
	Etats IMPV 1 - 2
	WORD 16 bits

pSM6.IMPV_i[x]
.inter
.malt…
	
	Bit 01 : IMPV1 - Inter fermé
Bit 02 : IMPV1 - SMALT fermée
Bit 03 : IMPV1 - Défaut FLAIR
Bit 04 : IMPV1 - Fusible OK
Bit 05 : IMPV1 - mode en local
Bit 06 : IMPV1 - Défaut discordance ouverture
Bit 07 : IMPV1 - Défaut discordance fermeture
Bit 08 : IMPV1 - Défaut discordance état
Bit 09 : IMPV2 - Inter fermé
Bit 10 : IMPV2 - SMALT fermée
Bit 11 : IMPV2 - Défaut FLAIR
Bit 12 : IMPV2 - Fusible OK
Bit 13 : IMPV2 - mode en local
Bit 14 : IMPV2 - Défaut discordance ouverture
Bit 15 : IMPV2 - Défaut discordance fermeture
Bit 16 : IMPV2 - Défaut discordance état

	%MW302
	SM6
	vPDL.Etat_IMPV3_4
	dM340_IMPV3_4
	Etats IMPV 3 - 4
	WORD 16 bits

pSM6.IMPV_i[x]
.inter
.malt…
	
	Bit 01 : IMPV3 - Inter fermé
Bit 02 : IMPV3 - SMALT fermée
Bit 03 : IMPV3 - Défaut FLAIR
Bit 04 : IMPV3 - Fusible OK
Bit 05 : IMPV3 - mode en local
Bit 06 : IMPV3 - Défaut discordance ouverture
Bit 07 : IMPV3 - Défaut discordance fermeture
Bit 08 : IMPV3 - Défaut discordance état
Bit 09 : IMPV4 - Inter fermé
Bit 10 : IMPV4 - SMALT fermée
Bit 11 : IMPV4 - Défaut FLAIR
Bit 12 : IMPV4 - Fusible OK
Bit 13 : IMPV4 - mode en local
Bit 14 : IMPV4 - Défaut discordance ouverture
Bit 15 : IMPV4 - Défaut discordance fermeture
Bit 16 : IMPV4 - Défaut discordance état

	%MW303
	SM6
	vPDL.Etat_IMPV5_6
	dM340_IMPV5_5
	Etats IMPV 5 - 6
	WORD 16 bits

pSM6.IMPV_i[x]
.inter
.malt…
	
	Bit 01 : IMPV5 - Inter fermé
Bit 02 : IMPV5 - SMALT fermée
Bit 03 : IMPV5 - Défaut FLAIR
Bit 04 : IMPV5 - Fusible OK
Bit 05 : IMPV5 - mode en local
Bit 06 : IMPV5 - Défaut discordance ouverture
Bit 07 : IMPV5 - Défaut discordance fermeture
Bit 08 : IMPV5 - Défaut discordance état
Bit 09 : IMPV6 - Inter fermé
Bit 10 : IMPV6 - SMALT fermée
Bit 11 : IMPV6 - Défaut FLAIR
Bit 12 : IMPV6 - Fusible OK
Bit 13 : IMPV6 - mode en local
Bit 14 : IMPV6 - Défaut discordance ouverture
Bit 15 : IMPV6 - Défaut discordance fermeture
Bit 16 : IMPV6 - Défaut discordance état

	%MW304
	DM2
	vPDL.Etat_DM2
	dM340_Etat_DM2
	Etat de la DM2
	
	
	Bit 01 : Défaut discordance ouverture DM2
Bit 02 : Défaut discordance fermeture DM2
Bit 03 : Défaut discordance etat DM2
Bit 04 : Défaut C13100
Bit 05 : Défaut GTE Définitif
Bit 06 :
Bit 07 : 
Bit 08 : 
Bit 09 : 
Bit 10 : 
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW305
	M340
	vPDL.Etat_M340
	dM340_Etat_M340
	Etat M340
	
	
	Bit 01 : Défaut CPU
Bit 02 : Défaut Carte Entrée TOR
Bit 03 : Défaut Carte Sortie TOR
Bit 04 : Défaut carte analogique
Bit 05 : Défaut communication SEPAM
Bit 06 : Défaut communication PDL
Bit 07 : Défaut voie analogique P0
Bit 08 : Défaut voie analogique Q0
Bit 09 : 
Bit 10 : 
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW306
	PTR
	vPDL.Etat_PTRs
	dM340_Com_PTRs
	Eta communication des PTR
	
	
	Bit 01 : Défaut communication iRIO PTR 1
Bit 02 : Défaut communication iRIO PTR 2
Bit 03 : Défaut communication iRIO PTR 3
Bit 04 : Défaut communication iRIO PTR 4
Bit 05 : Défaut communication iRIO PTR 5
Bit 06 : Défaut communication iRIO PTR 6
Bit 07 : Défaut communication iRIO PTR 7
Bit 08 : Défaut communication iRIO PTR 8
Bit 09 : Défaut communication iRIO PTR 9
Bit 10 : Défaut communication iRIO PTR 10
Bit 11 : Défaut communication iRIO PTR 11
Bit 12 : Défaut communication iRIO PTR 12
Bit 13 : Défaut communication iRIO PTR 13
Bit 14 : Défaut communication iRIO PTR 14
Bit 15 : Défaut communication iRIO PTR 15
Bit 16 : Défaut communication iRIO PTR 16

	%MW307
	
	vPDL.Res_Etat_1
	dM340_Res_Etat_1
	Réserve Etat
	WORD 16 bits
	
	

	%MW308
	
	vPDL.Res_Etat_2
	dM340_Res_Etat_2
	Réserve Etat
	WORD 16 bits
	
	

	%MW309
	
	vPDL.Res_Etat_3
	dM340_Res_Etat_3
	Réserve Etat
	WORD 16 bits
	
	

	%MW310
	
	vPDL.Res_Etat_4
	dM340_Res_Etat_4
	Réserve Etat
	WORD 16 bits
	
	

	%MW311
	
	vPDL.Res_Etat_5
	dM340_Res_Etat_5
	Réserve Etat
	WORD 16 bits
	
	

	%MW312
	DEIE
	vPDL.TCD
	dM340_DEIE_TCD
	TC
	WORD 16 bits

	
	[bookmark: OLE_LINK9][bookmark: OLE_LINK14]Bit 01 : TC Commande Autorisation de couplage
Bit 02 : TCD Commande fin demande de découplage
Bit 03 : TCD Commande demande de découplage
Bit 04 : TCD Commande fin de passage à P0
Bit 05 : TCD Commande passage à P0
Bit 06 : TCD Commande fin de passage à Q0
Bit 07 : TCD Commande passage à Q0
Bit 08 : 
Bit 09 : 
Bit 10 : 
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW313
	DEIE
	vPDL.TSD
	dM340_DEIE_TSD
	TS
	WORD 16 bits

	
	[bookmark: OLE_LINK10][bookmark: OLE_LINK15]Bit 01 : TSD RSE hors service
Bit 02 : TSD RSE en service
Bit 03 : TSD Centrale couplée
Bit 04 : TSD Centrale découplée
Bit 05 : TSD Attente autorisation de couplage
Bit 06 : TSD Autorisation de couplage reçue
Bit 07 : TSD Fin de demande de découplage reçue
Bit 08 : TSD Demande de découplage reçue
Bit 09 : TSD Position fin de passage à P0
Bit 10 : TSD Position début passage à P0
Bit 11 : TSD Position fin de passage à Q0
Bit 12 : TSD Position début passage à Q0
Bit 13 : TSS Centrale indisponible
Bit 14 : TSD TGS hors service
Bit 15 : TSD TGS en service
Bit 16 :

	%MW314
%MW315
	DEIE
	vPDL.TVC_Percent_P0
	dPa_TVC_P0_PC
	TVC Limitation P0
	Réel IEEE
pDEIE.TVC_P0
	0-100%
	0 – 100% de Pmax
Pour calcul de Ipptmax. Sur défaut 4-20mA, la dernière valeur est conservée

	%MW316
%MW317
	DEIE
	vPDL.TVC_P0
	dPa_TVC_P0
	TVC Limitation P0
	Réel IEEE
	0 à Pmax en kW
	Conversion de la valeur en %.

	%MW318
%MW319
	DEIE
	vPDL.TVC_Percent_Q0
	dPa_TVC_Q0_PC
	TVC Limitation Q0
	Réel IEEE
pDEIE.TVC_Q0
	0-100%
	0 – 100% de Qmax,
avec Qmax = Pmax x tg(PhiMaxPTF)
pour calcul Phi transmis aux onduleurs
Sur défaut 4-20mA, la dernière valeur est conservée

	%MW320
%MW321
	DEIE
	vPDL.TVC_Q0
	dPa_TVC_Q0
	TVC Limitation Q0
	Réel IEEE
	0 à Qmax en kVAR
	Conversion de la valeur en %.

	%MW322
%MW323
	M340
	vPDL.Consigne_Phi
	dM340_Cns_Phi
	Consigne angle
	Réel IEEE

pPDL.
	+/- 22°
	Calculée en degrés à partir de PhiMinPTF, PhiMaxPTF et limitation Q0

	%MW324
%MW325
	M340
	vPDL.Phi_Max_App
	dM340_Phi_Max
	Angle de déphasage maximal – Lim_Phi
	Réel IEEE

	
	Calculé en degrés à partir de PhiMaxPTF et limitation Q0

	%MW326
	DEIE
	vPDL.Res_DEIE_1
	dM340_Res_DEIE_1
	Réserve DEIE
	WORD 16 bits
	
	

	%MW327
	DEIE
	vPDL.Res_DEIE_2
	dM340_Res_DEIE_2
	Réserve DEIE
	WORD 16 bits
	
	

	%MW328
	DEIE
	vPDL.Res_DEIE_3
	dM340_Res_DEIE_3
	Réserve DEIE
	WORD 16 bits
	
	

	%MW329
	DEIE
	vPDL.Res_DEIE_4
	dM340_Res_DEIE_4
	Réserve DEIE
	WORD 16 bits
	
	

	%MW330
	DEID
	vPDL.Res_DEIE_5
	dM340_Res_DEIE_5
	Réserve DEIE
	WORD 16 bits
	
	

	%MW331
	SEPAM
	
	
	TS1_TS16
	Int
	
	Bit 1 : S48 - Protection 50/51 exemplaire 1
Bit 2 : S48 - Protection 50/51 exemplaire 2
Bit 3 : S48 - Protection 50/51 exemplaire 3
Bit 4 : S48 - Protection 50/51 exemplaire 4
Bit 5 : S48 - Protection 50N/51N exemplaire 1
Bit 6 : S48 - Protection 50N/51N exemplaire 2
Bit 7 : S48 - Protection 50N/51N exemplaire 3
Bit 8 : S48 - Protection 50N/51N exemplaire 4
Bit 9 : 
Bit 10 : 
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 : 

	%MW332
	SEPAM
	
	
	TS17_TS32
	Int
	
	Bit 1 : 
Bit 2 : 
Bit 3 : S48 - Protection 27/27S (min U) exemplaire 1
Bit 4 : S48 - Protection 27/27S (min U) exemplaire 2
Bit 5 : 
Bit 6 : S48 - Protection 59 (max U) exemplaire 1
Bit 7 : S48 - Protection 59 (max U) exemplaire 2
Bit 8 : S48 - Protection 59N (max V0) exemplaire 1
Bit 9 : S48 - Protection 59N (max V0) exemplaire 2
Bit 10 : S48 - Protection 81H (max F) exemplaire 1
Bit 11 : S48 - Protection 81H (max F) exemplaire 2
Bit 12 : S48 - Protection 81L (min F) exemplaire 1
Bit 13 : S48 - Protection 81L (min F) exemplaire 2
Bit 14 : S48 - Protection 81L (min F) exemplaire 3
Bit 15 : S48 - Protection 81L (min F) exemplaire 4
Bit 16 :

	%MW333
	SEPAM
	
	
	TS33_TS48
	Int
	
	Bit 1 : 
Bit 2 : 
Bit 3 : 
Bit 4 : 
Bit 5 : 
Bit 6 : S48 - Protection 32P (max de puissance active)
Bit 7 : 
Bit 8 : 
Bit 9 : 
Bit 10 : S48 - Defaut TC
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : S48 - Protection PWH exemplaire 1
Bit 14 : S48 - Protection PWH exemplaire 2
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW334
	SEPAM
	
	
	TS97_TS112
	Int
	
	Bit 1 : 
Bit 2 : 
Bit 3 : 
Bit 4 : 
Bit 5 : 
Bit 6 : S48 - Telereglage Interdit
Bit 7 : S48 - Telecommande Interdite
Bit 8 : S48 - S48 non rearme apres Defaut
Bit 9 : S48 - Discordance TC / Position
Bit 10 : S48 - Defaut Complementarite ou Trip Circuit Supervision
Bit 11 : S48 - Enregistrement OPG Memorise
Bit 12 : S48 - Defaut Commande
Bit 13 : S48 - Enregistrement OPG Inhibe
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW335
	SEPAM
	
	
	TS113_TS128
	Int
	
	Bit 1 : 
Bit 2 : 
Bit 3 : 
Bit 4 : 
Bit 5 : 
Bit 6 : 
Bit 7 : 
Bit 8 : 
Bit 9 : 
Bit 10 : 
Bit 11 : 
Bit 12 : S48 - Alarme SF6
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW336
	SEPAM
	
	
	I11_I26
	Int
	
	Bit 1 : S48 - DM2 DJ Position Ouvert
Bit 2 : S48 - DM2 DJ Position Fermee
Bit 3 : 
Bit 4 : S48 - DM2 TGS Hors service
Bit 5 : 
Bit 6 : S48 - DM2 RSE En service
Bit 7 : S48 - DM2 Déclenchement TGS
Bit 8 : S48 - DM2 Défaillance TGS
Bit 9 : 
Bit 10 : DM2 Distant / Local
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW337
	SEPAM
	
	
	O1_O16
	Int
	
	Bit 1 : 
Bit 2 : 
Bit 3 : 
Bit 4 : 
Bit 5 : 
Bit 6 : S48 - Declenchement Definitif GTE
Bit 7 : 
Bit 8 : S48 - Re Enclenchement en cours
Bit 9 : 
Bit 10 : 
Bit 11 : 
Bit 12 : 
Bit 13 : 
Bit 14 : 
Bit 15 : 
Bit 16 :

	%MW338
	SEPAM
	
	
	V Equation
	
	
	Image des valeurs V1 à V10 du SEPAM

	%MW339
	SEPAM
	
	
	Mesures I1
	Int
	
	

	%MW340
	SEPAM
	
	
	Mesures I2
	Int
	
	

	%MW341
	SEPAM
	
	
	Mesures I3
	Int
	
	

	%MW342
	SEPAM
	
	
	Mesures U21
	Int
	
	

	%MW343
	SEPAM
	
	
	Mesures U32
	Int
	
	

	%MW344
	SEPAM
	
	
	Mesures U13
	Int
	
	

	%MW345
	SEPAM
	vPDL.Res_S48_1
	dM340_Res_S48_1
	Réserve S48
	WORD 16 bits
	
	

	%MW346
	SEPAM
	vPDL.Res_S48_2
	dM340_Res_S48_2
	Réserve S48
	WORD 16 bits
	
	

	%MW347
	SEPAM
	vPDL.Res_S48_3
	dM340_Res_S48_3
	Réserve S48
	WORD 16 bits
	
	

	%MW348
	SEPAM
	vPDL.Res_S48_4
	dM340_Res_S48_4
	Réserve S48
	WORD 16 bits
	
	

	%MW349
	SEPAM
	vPDL.Res_S48_5
	dM340_Res_S48_5
	Réserve S48
	WORD 16 bits
	
	

	%MW350
	PDL
	
	dM340_Res_Ecr_PDL_1
	Réserve Ecr
	
	
	Réserve écriture PDL

	%MW351
	PDL
	
	dM340_Res_Ecr_PDL_2
	Réserve Ecr
	
	
	Réserve écriture PDL

	%MW352
	PDL
	
	dM340_Res_Ecr_PDL_3
	Réserve Ecr
	
	
	Réserve écriture PDL

	%MW353
	PDL
	
	dM340_Res_Ecr_PDL_4
	Réserve Ecr
	
	
	Réserve écriture PDL

	%MW354
	PDL
	
	dM340_Res_Ecr_PDL_5
	Réserve Ecr
	
	
	Réserve écriture PDL
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PTR ==> M340
Table écrite par les iRIOs dans le M340
Règle d’adressage registre du M340 : %MW400 + (N° PTR – 1) * 7

	Mot
	Source / Fonction
	Variable Unity
	Variable iRIO
	Description
	Format
	Echelle
	Commentaire

	1
	Système
	vPTR.Mot_De_Vie_iRIO
	vToM340_Vie
	Mot de vie
	
	
	Permet AU M340 de contrôler l’activité de la communication avec l’iRIO.

	2
	RM6 / Xantrex
	vPTR.RM6_Etat
vPTR.RM6_Local
vPTR.Ond_ES
	dRM6_INV_State
	Etat des équipements
	WORD 16 bits

	
	Bit 01 : RM6 fermé
Bit 02 : RM6 en distant
Bit 03 : Au moins un onduleur en service
	=1 si au moins 1 des onduleurs du PTR a :
			son Fault Status = 0
		ET	son System Status <> de Key Disable



	3
	
	vPTR.Res_LEC_1
	
	Réserve
	
	
	

	4
	
	vPTR.Res_LEC_2
	
	Réserve
	
	
	

	5
	
	vPTR.Res_LEC_3
	
	Réserve
	
	
	

	6
	
	vPTR.Res_LEC_4
	
	Réserve
	
	
	

	7
	
	vPTR.Res_LEC_5
	
	Réserve
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M340 ==> PTR

Table écrite par le M340 dans les iRIOs

Une table unique transmise par WRITE VAR dans les 16 PTRs aux adresses définies dans le plan d’adressage IP du projet.
Une alarme de communication est générée par PTR.
Du fait des écarts de temps de cycle entre les iRIO (env 5s) et le M340, une requête d’écriture est émise à chaque cycle de 1 seconde pour un PTR.

	Mot
	Source / Fonction
	Variable Unity
	Variable iRIO
	Description
	Format
	Echelle
	Commentaire

	200
	Système
	vPTR.Mot_De_Vie
	dVieM340
	Mot de vie
	
	
	Incrémenté à chaque cycle M340. l’iRIO PTR surveille le changement d’état et génère une alarme temporisée et historisée.

	201
	Toutes fonctions DEIE
	vPTR.Mot_Commande
	vM340_Commande
	Mot de commande
	WORD 16 bits 
pPTR.cde_ond
	Impulsion à 1 10s (param8)

	Bit 01 : Demande d’arrêt onduleurs
	Les onduleurs démarrent si ce bit est à 0 ET que leur RM6 est fermé (temporisé)
Bit 02 : Limitation P0
Bit 03 : Limitation Q0


	202
	CosPhi + limitation Q0
	vPTR.Consigne_Phi
	vM340_Phase_DEIE
	Consigne Phi
	Réel IEEE
pPTR.consigne_phi
	+/-22°
	Moyenne de la plage de fonctionnement

	204
	Limitation P0
	vPTR.Consigne_Ippt_Max
	vM340_IPPT_DEIE
	IpptMax
	Réel IEEE 
pPTR.consigne_ippt_max
	0-100%
	% de Pmax

	206
	
	vPTR.Res_ECR_1
	
	Réserve
	
	
	

	207
	
	vPTR.Res_ECR_2
	
	Réserve
	
	
	

	208
	
	vPTR.Res_ECR_3
	
	Réserve
	
	
	

	209
	
	vPTR.Res_ECR_4
	
	Réserve
	
	
	

	210
	
	vPTR.Res_ECR_5
	
	Réserve
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Adressage
	iRIO
	@ip
	Tables M340 ==> iRIO
	Tables iRIO ==> M340

	
	
	@modbus iRIO
	Longueur
	@modbus M340
	Longueur

	PDL
	
	xxx
	xxx mots
	10
	xxx mots

	PTR1
	
	xxx
	xxx mots
	50
	xxx mot

	PTR2
	
	
	
	60
	

	PTR3
	
	
	
	70
	

	PTR4
	
	
	
	80
	

	PTR5
	
	
	
	90
	

	PTR6
	
	
	
	100
	

	PTR7
	
	
	
	110
	

	PTR8
	
	
	
	120
	

	PTR9
	
	
	
	130
	

	PTR10
	
	
	
	140
	

	PTR11
	
	
	
	150
	

	PTR12
	
	
	
	160
	

	PTR13
	
	
	
	170
	

	PTR14
	
	
	
	180
	

	PTR15
	
	
	
	190
	

	PTR16
	
	
	
	200
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 IHM
 (
Ecrit dans M340 via iRIO PDL sur modification ou demande d’initialisation
Calculs dans kerwin
Lu dans M340 via iRIO PDL
Lu dans PM810 via iRIO PDL
Ecrit et lu dans PTR
Défaut TVC
Défaut TVC
Lu dans M340 via iRIO PDL
)Ajouter : Mode auto/manu, acquittement S48
[bookmark: _Toc254275082][bookmark: _Toc261427086][bookmark: _Toc265671778]Vue réglage Cos Phi

[bookmark: _Toc254275083][bookmark: _Toc261427087][bookmark: _Toc265671779]
 (
Ecrit et lu dans M340 via iRIO PDL
Ecriture sur changement d’état des saisies et demande d’init
Ajouter lien vers cos phi
Autorisation de couplage reçue
)Vue Couplage réseau

Les TC et TS sont re-répartis
Les visualisations TS et les écritures des TS sont basées sur des variables différentes du M340.

Toutes les TS sont accessibles en écriture en mode manuel pour permettre à l’exploitant de se remettre en état de demande vis-à-vis du GRD

Ecriture des TS :
1 variable en lecture TS depuis M340 via iRIO PDL
1 variable en écriture TS vers M340 via iRIO PDL
2 variables de mode de marche Mode Automatique (0) / Manuel (1): 1 en lecture + 1 en écriture suivant logique ci-dessus
1 alarme historisée sur état distant lu dans le M340 + affichage sur vues
· Accueil
· couplage réseau
· PDL
Le mode Manuel bloque les traitements locaux

[bookmark: _Toc254275084][bookmark: _Toc261427088][bookmark: _Toc265671780]
 IHM avec Commande des DM & IM

Vue PDL

Vue SM6


Ecriture des TC ouverture / fermeture DM & IM :
1 variable en lecture TC depuis M340 via iRIO PDL
[image: syno_SM6_D][image: syno_PDL_D]1 variable en écriture TC vers M340 via iRIO PDL
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